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テグレーション部門講演会講演論文集, 29-32,2006 
536. 杉本 靖博・大須賀 公一・杉江 俊治,連続型遅延フィードバック制御に基づく脚ロボットの準
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552. 石黒 章夫,松場 弘明,前川 知毅,清水 正宏,制御系 - 機構系間の連関を通した自己組み立て・自
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8月19日受賞）"足利 昌俊，菊地 美香，平口 鉄太郎，佐倉 緑，青沼 仁志，太田 順，コオ
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